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Motivation: Software im VW ID.3

m Mehrjéhrige
Planungszyklen
= Wasserfall-Methode

m Integration vor
Auslieferung

+ Arbeitet korrekt

LS5 & LS14, AQUAWG | 01. Juni 2022 1/7


https://youtu.be/pqTN9wmEIFk

technische universitat
dortmund

fakultat fur
informatik

AR

automated
quality assurance

Motivation: Software im VW ID.3

= Mehrjéhrige
Planungszyklen
= Wasserfall-Methode

m Integration vor
Auslieferung

+ Arbeitet korrekt
— Jahrelange Verzégerungen

LS5 & LS14, AQUAWG | 01. Juni 2022

1/7


https://youtu.be/pqTN9wmEIFk

technische universitat S fakultat fur AQ/J automated
dortmund informatik quality assurance

Motivation: Teslas Autopilot

m Kurze Entwicklungszyklen

m Schnelle Updates & Betas
m Integration im Betrieb
+ Geringe Time-to-Market
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Unsere Ideen: Komponieren, Simulieren & Modellieren
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Testplattformen & existierende Infrastruktur

m On-Board X64-Computer
m Lidar, Ultraschall, ...
= ROS basierte Logik
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Testplattformen & existierende Infrastruktur
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= On-Board X64-Computer = Grafische DSL fiir CI/CD
m Lidar, Ultraschall, ... = Meta-modelliert mit Cinco
= ROS basierte Logik = Vollwertige CI/CD-,IDE*
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Atifact N Gnerate Changelog
an caemcsio Do ko s

Upload Release
& . +

Artifact (] Only 3 Release
Fio i ka8 640

= On-Board X64-Computer u Grafische DSL fiir CI/CD u Design- und
= Lidar, Ultraschall, ... = Meta-modelliert mit Cinco Fahrwettbewerb
m ROS basierte Logik = Vollwertige CI/CD-,,IDE* m Auch autonome Rennen

m Detailliertes Regelwerk

LS5 & LS14, AQUA WG | 01. Juni 2022 4/7


https://commons.wikimedia.org/wiki/File:IR08_Acceleration_FSG_2008.jpg
https://commons.wikimedia.org/wiki/File:IR08_Acceleration_FSG_2008.jpg

technische universitat S fakultat fiir
dortmund informatik

AR

automated
quality assurance

Geplante Inhalte & Ziele

= Autonome Fahrfunktionen in ROS umsetzen
m Zielplattformen: Simulation & AADC-Auto

= Wahrnehmung, SLAM, Steckenerkennung &
Pfadplanung
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Geplante Inhalte & Ziele

= Autonome Fahrfunktionen in ROS umsetzen = Automatisches Ausfiihren von Simulationen

m Zielplattformen: Simulation & AADC-Auto m Integration in CI/CD-L6sung

m Wahrnehmung, SLAM, Steckenerkennung & = Représentative Szenarien entwerfen
Pfadplanung = Implementierte Komponenten absichern
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= Vor dem Start: Seminarphase
m 1. Semester: Zwischenbericht
m 2. Semester: Abschlussbericht
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Erwartungen an die Teilnehmer

Programmieren

Linux-Basics

Voraussetzungen

Winschenswert

Cyber-
physische
Systeme
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Interesse oder Fragen?

Einzelvorstellung am
Mittwoch, 08.06.2022, 16:00 Uhr,OH12/2.013
Hybrid: https://url.tu-dortmund.de/kokova
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